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1 mm swingarm pivot (LH: …B100 B00   RH: …B101 B00)

counterclockwise
deg 
[°]

clockwise

Pos. front [mm] up [mm] up [mm] front [mm] Pos.

1 0,00 1,00 0,0 1,00 0,00 1
4 -0,38 0,92 22,5 0,92 0,38 2
5 -0,71 0,71 45,0 0,71 0,71 3
6 -0,92 0,38 67,5
7 -1,00 0,00 90,0
8 -0,92 -0,38 112,5
9 -0,71 -0,71 135,0

10 -0,38 -0,92 157,5
11 0,00 -1,00 180,0
12 0,38 -0,92 202,5
13 0,71 -0,71 225,0

2 mm swingarm pivot (LH: …C100 B00   RH: …C101 B00)

counterclockwise
deg
[°]

clockwise

Pos. front [mm] up [mm] up [mm] front [mm] Pos.

1 0,00 2,00 0,0 2,00 0,00 1
4 -0,76 1,84 22,5 1,84 0,76 2
5 -1,42 1,42 45,0 1,42 1,42 3
6 -1,84 0,76 67,5
7 -2,00 0,00 90,0
8 -1,84 -0,76 112,5
9 -1,42 -1,42 135,0

10 -0,76 -1,84 157,5
11 0,00 -2,00 180,0
12 0,76 -1,84 202,5
13 1,42 -1,42 225,0

3 mm swingarm pivot (LH: …B100 D00   RH: …B101 D00)

counterclockwise
deg 
[°]

clockwise

Pos. front [mm] up [mm] up [mm] front [mm] Pos.

1 0,00 3,00 0,0 3,00 0,00 1
4 -1,14 2,76 22,5 2,76 1,14 2
5 -2,13 2,13 45,0 2,13 2,13 3
6 -2,76 1,14 67,5
7 -3,00 0,00 90,0
8 -2,76 -1,14 112,5
9 -2,13 -2,13 135,0

10 -1,14 -2,76 157,5
11 0,00 -3,00 180,0
12 1,14 -2,76 202,5
13 2,13 -2,13 225,0

Reference is the 0 mm alpha Racing pivot !
Left side 4651 B100 A00

Right side 4651 B101 B00
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